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У криволінійному секторі з невідомими межами 2{( , ) : ,S x t t   
 

( ) ( ), (0) (0) 0}a t x b t a b     розглянуто систему напівлінійних гіпербо–

лічних рівнянь 
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та рівняння, що описують поведінку невідомих меж 
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Тут : ny S 
 
вектор-функція розв’язку,  - відображення з S  в простір 

діагональних дійсно значних матриць 1( , ) ( ( , ), , ( , )),nx t diag x t x t  
 

: n nf S  
 
– задана нелінійна вектор-функція, : n

iH S  
 

( 1,2)i   

– нелінійні функції. 

Введемо множини: 
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для яких 1 1( ),m card I 2 1( \ ).m card I I  

Для системи (1) задамо крайові умови: 
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де 1u , 2u – керуючі впливи такі, що для ком пактів 1U , 2U , 
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Нехай цільовий функціонал має вигляд 
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lе 1 2
0 :

m m
G     , : nG S S  , причому ці функції є вимірними у 

відповідно підібраному просторі. 

Отже, потрібно дослідити задачу 

 
1 2

1 2

,
min ( , ),
u u

I u u  (7) 

де мінімум береться за тими 1u , 2u , для яких існує єдиний розв’язок задачі 

(1) – (5) в сенсі [1]. 

Залежно від поведінки характеристик системи (1), що виходять із точки 

(0,0) (не потрапляють в S , частково потрапляють або всі містяться в S ), 

розглянуто різні варіанти крайових задач з невідомими межами (гіперболічні 

задачі Стефана) та можливими керуваннями в крайових умовах, рівняннях 

системи та умовах на поведінку меж сектора, досліджено відповідні задачі 

оптимального керування і встановлено для них необхідні умови 

оптимальності. 
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OPTIMAL CONTROL OF HYPERBOLIC DARBOUX-STEFAN 

PROBLEM 

 
We established necessity conditions to the optimal solution of the control hyperbolic 

Darboux-Stefan problem with respect to the given functional. 


