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У області  2( , ) : (0, ), , const 0S x t t T kt x kt k         розглянуто 

деякий процес ( , )y x t , еволюцію якого в часі та просторі описано 

напівлінійною системою гіперболічних рівнянь.  
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де : ny S   вектор-функція розв’язку, 

 
1( , ) diag( ( , ), , ( , )),nx t x t x t     

а : n nf S   нелінійна функція. 

Нехай  1,2, , ,I n  

  : ( , ) , ( , ) ,iI i I x t k x t S       

  : ( , ) , ( , ) ,iI i I x t k x t S        

 card , card .I m I n m    .  

Для системи розглянемо крайові умови: 
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Тут y  підвектори вектора y , що відповідають відповідним додатнім та 

від’ємним власним значенням характеристичної матриці системи (1), 1u  i 2u  

керуючі впливи такі, що для компактів 1 2,U U , 1
1 :[0, ] ,u T U  11 ,

m
U   

2
2 :[0, ] ,u T U  22 ,

m
U  ( )im  , 
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 1: [0, ] ,m mU T      

 2: [0, ] .n m n mU T       

Нехай цільовий функціонал має вигляд 
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I u u G y kt t y kt t t dt G y x t x t dxdt      (3) 

де 
0 : [0, ] [0, ],m n mG T T    : ,nG S S   і є вимірними на своїх 

множинах визначення для довільної функції  y  із відповідного простору. 

Отже, потрібно дослідити задачу 

 

1 2

1 2
,

min ( , ),
u u

I u u  (4) 

де мінімум береться за тими 1u  і 2u , для яких існує єдиний узагальнений, у 

певному сенсі, розв’язок задачі (1)-(2). 

У роботі за допомогою методики праць [1,2] встановлено достатні умови 

існування узагальненого розв’язку задачі (1)-(2) та виведено необхідні умови 

оптимальності для задачі (1)-(4). 
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OPTIMAL CONTROL PROBLEM OF HYPERBOLIC SYSTEM IN 

SEGMENT  

 
We established sufficient conditions of existence of generalized solution of hyperbolic 

system in segment and we found necessity conditions to the solution of this system with 

respect to the given functional. 


