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We assume that the cost functional has the form 
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We consider the following optimal control problem: find a control u U  

such that 

 ( ) inf ( ).
v U

J u J v

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Under some additional conditions on the data-in, we prove the existence of the 

solution to the problem (1). 
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ІСНУВАННЯ ОПТИМАЛЬНОГО КЕРУВАННЯ У ЗАДАЧАХ БЕЗ 

ПОЧАТКОВИХ УМОВ ДЛЯ СИЛЬНО НЕЛІНІЙНИХ 

ПАРАБОЛІЧНИХ РІВНЯНЬ З КЕРУВАННЯМ У КОЕФІЦІЄНТАХ 

 
У доповіді мова йтиме про задачі оптимального керування системами, стан яких 

описується задачею без початкових умов для сильно нелінійних параболічних рівнянь. 

Показано існування розв’язку у випадку, коли керування є коефіцієнтом при 

молодшому члені. 


